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Verfahren und Vorriditung zum Erkennen und Lokalisieren eines Brandes 



BESCHREIBUNG 

Die Erflndung betrifft ein Verfahren zum Erkenhen und Lokalisieren eines Brandes 
und/oder der Entstehung eines Brandes in einem oder mehreren Oberwachungsrau- 
men sowie eine Vorrlchtung zur Durchfiihrung des Verfehrens. 

Ausgangspunkt 1st eine Branderkennungsvorrichtung mit einem Detektor zum Erken- 
nen einer BrandkenngroBe, dem durch ein Ansaugrohrsystem mittels einer Ansaug- 
vorrlchtung, wie etwa einem LQfter, ein repr§sentativer Volumenteil einer Raum- 
oder Gerateiuft zugefiitirt wird. 

Unter dem Begriff ^BrandkenngroBe'' werden physikalische GroBen verstanden, die in 
der Umgebung eines Entstehungsbrandes messbaren Veranderungen unterliegen, 
z.B, die Umgebungstemperatur, der Feststoff- oder Flussigkeits- oder Gasanteil in 
der Umgebungsluft (Bildung von Rauchpartikein oder Rauchaerosolen oder Bildung 
von Dampf oder Brandgase) oder die Umgebungsstrahlung. 

Sowohl Verfahren als auch Branderkennungsvorrlchtungen der genannten Art sind 
bekannt und dienen der Fruhesterkennung von Branden berelts in Ihrer Entste- 
hungsphase. Typlsche Anwendungsberelche sind entweder Raume mit hachwertigen 
Oder wichtlgen Elnriclitungen, wie z.B. Raume mit EDV- Aniagen in Banken oder der- 
gleichen, oder aber die EDV- Aniagen selbst. Zu diesem Zweck werden der Raumiuft 
oder der Geratekuhlluft standig representative Teilmengen entnommen, die im fol- 
genden als ^Luftprobe'' bezeichnet werden. Ein probates Mittel zum Entnelimen die- 
ser Luftprobe und zum Zufuhren dieser zu dem Branddetektor bzw. zu dem Gehause 
des Branddetektors ist ein Ansaugrolirsystem in der Gestalt von Rohrieltungen, die 
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beispielsweise unter der Raumdecke befestigt sind und zu der Lufteintrittsoffnung in 
dem Gehause des Branddetektors fuhren und die Luftprobe durch Ansaugoffnungen 
einsaugen, welche in dem Ansaugrohrsystem vorgesehen sind. Eine wichtlge Vor- 
raussetzung des Erkennen eines Entstehungsbrandes im fruhsten Stadium besteht 
darin, dass die Branderkennungsvorrichtung ununterbrochen eine ausrelchend repre- 
sentative Luftmenge ansaugt und dem Detektor in der l^elderkammer zufuhren 
kann. Als Detektoren kommen beispielsweise punktformlge Rauchmelder zur Anwen- 
dung, welche die durch Rauchaerosole hervorgerufene Lichttrubung In einer Rauch- 
kammer des Detektors messen, oder auch beispielsweise Streullchtdetektoren, wel- 
che Im Ansaugweg integrlert sind und die durch Rauchpartikel In einem Streullcht- 
zentrum des Detektors hervorgerufene LIchtstreuung wahmehmen. 

Verfahren und Vorrichtungen zum Detektieren und Lokalisleren von Brandherden In 
eInem oder mehreren Uberwachungsr§umen mit eIner VIelzahl von Ansaugrohrsys- 
temen sind aus dem Stand der Technik bekannt und wurden vor dem HIntergrund 
entwickelt, dass zum Beisplel In groBen Hallen, Burogebaude, Hotels oder Schiffen 
eine Lokallslerung des Brandherdes fOr die L5schelnsatzkrafte erhebliche Schwierig- 
keiten bereitet. Ein einzelnes Rauchansaugsystem mit einer einzigen Branddetekti- 
onseinheit darf - je nach nationalen Vorschriften - einen Bereich bis zu 2000 m^ 
Oberwachen, der auch mehrere Raume umfassen kann. Urn eine schnelie Lokalisie- 
rung des Alarmortes im EInsatzfall zu ermogllchen, wurden Anforderungen definiert, 
wie sie zum Beisplel in Deutschland in der „Richtllnie fiir automatlsche Brandmelde- 
anlagen, Planung und Einbau* (VdS 2095) niedergelegt wurden. Danach durften In 
einem Meldebereich mehrere Raume nur dann zusammengefasst sein, wenn die 
Raume benachbart sind, Ihre ZugSnge lelcht Qberblickt werden konnen, die Gesamt- 
flache 1000 m^ nicht Oberstelgt und auch an der Brandmeldezentrale gut wahrnehm- 
bare optlsche Alarmanzeiger vorhanden sind, die Im Fall eines Brandalarms den vom 
Brand betroffenen Raum kennzelchnen. 

Vorrichtungen zur Branderkennung, die auf eInem asplratlven Funktionsprinzip ba- 
sieren, bei welchem eine Vielzahl von zu uberwachenden Raumen uber ein einzelnes 
Rauchansaugsystem verbunden sind, bieten zwar den Vortell der fruhstmogllchen 
Banderkennung, jedoch kann eine Lokallslerung des Brandortes mit einem zur Uber- 
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wachung der Vielzahl der Uberwachungsraume gemeinsam verwendeten Ansaug- 
rohrsystem nicht gewahrleistet werden. Dies liegtdaran, weil die einzelnen Luftpro- 
ben, die jeweils die Raumluft der einzelnen Uberwachungsraume reprasentieren, 
uber das gemeinsam verwendete Ansaugrohrsystem vermischt dem Detektor zum 
5 Nachwelsen einer BrandkenngroBe zugefuhrt werden. Der Detektor kann somit ledig- 
lich nachweisen, dass in einem der Uberwachungsraume ein Brand ausgebrochen ist 
bzw. em Brand in Begriff ist, zu entstehen, Um femer eine Lokalisierung des Brand- 
herdes in einem der Uberwachungsraume gewahrldsten zu konnen, ist es in der Re- 
gel notwendig, die aus jedem einzelnen Uberwachungsraum entnommene Luftprobe 

10 uber ein jeweils separates Ansaugrohrsystem jewefis einem Detektor zum Nachwei- 
sen einer BrandkenngroBe zuzufuhren. Dieses hat jedoch den Nachteil, dass zur 
Uberwachung einer Vielzahl von Uberwachungsraumen eine entsprechende Anzahl 
von Ansaugrohrsystemen verlegt werden muss, was eine baulich und finanziell sehr 
aufwendige Implementierung des aspirativen Branderkennungssystems bzw. der 

15 Vielzahl der aspirativen Branderkennungssysteme nach sich zieht. 

In der FR 2670010 Al sind Melderboxen offenbart; die dazu dienen, den rauchan- 
saugenden Ast in einem verzweigten Ansaugrohrsystem zu identifizieren, Diese Mel- 
derbox besteht aus einem in einem Gehause eingebauten, punktformigen Rauchmel- 
20 der mit Kabelverschraubung fiir den Anschluss der ankommenden und abgehenden 
Rohre und einer Kennleuchte auf dem Deckel. Nachteilig an dieser Ausfiihrungsform 
ist allerdings, dass diese Melderboxen wegen ihrer GroBe, Ihrer Bauform und ihrem 
Preis nicht an jeder einzelnen Ansaugoffnung eingesetzt werden k5nnen. 

25 Aus der WO 00/68909 ist ferner ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Detektieren 
von Branden In Uberwachungsraumen bekannt, mittels derer eine Lokalisierung ei- 
nes Brandherdes moglich ist Hierzu benutzt das Verfahren und enthalf die entspre- 
chende Vorrichtung in jedem Oberwachungsraum zwei sich dort kreuzende Rohrlei- 
tungen, mittels derer von einem oder mehreren Luftern standig Teilmengen der in 

30 dem Uberwachungsraum enthaltenen Luft durch In den Rohrleitungen vorgesehene 
Ansaugoffnungen angesaugt und wenigstens einem Detektor zum Erkennen einer 
BrandkenngroBe pro Rohrleitung zugefuhrt werden. Dabei erfolgt die Lokalisierung 
des Brandherdes durch ein Ansprechen beider den sich kreuzenden Rohrleitungen 
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zugeordneten Detektoren. Mehrere Raume werden durch in Art einer Matrix in Spal- 
ten und Reihen angeordnete Rohrleitungen und gegebenenfalls je einem Sammelde- 
tektor fur die Spaltenanordnung und die Reihenanordnung iiberwacht. Ein Nachteil 
dieser bekannten Vorrichtung liegt allerdings In eInem recht hohen Installatlonsauf- 
wand fiir das matrlxartlge Rohrleltungssystem. 

Auch aus der deutschen Patentschrlft DE 3 237 021 C2 1st ein selektlves Gas-/Rauch- 
detektlonssystem mit eIner Anzahl von separat und an verschledenen Messstellen In 
einem zu Qberwaclienden Raum angesciiiossenen Absaugleitungen zum Entnelimen 
von Luft- Oder Gasproben an diesen Messstellen bekannt. Dabei reaglert ein Gas- 
oder Rauchdetektor, welcher an diese Leitungen angeschlossen Ist, auf das Vorhan- 
denseln eines bestlmmten Gases In der Probe bel Uberschreltung eines festgesetzten 
Schwelletiwertes und gibt ein Detektlonssignal ab, dass eine Anzeige und/oder 
Alarmschaltung steuert. Vorgesehen sind welterhin an den einzelnen Absaugleitun- 
gen angeordnete Verschlussventile, welche durch einen Regelkreis zykllsch und peri- 
odisch gesteuert erregbar sInd. Eine Branderkennung mittels dieses Gas- 
/Rauchdetektionssystems geschleht derart, dass die Steuereinhelt bei Abwesenheit 
eines Detektionssignals die Verschlussventlle derart einstellt, dass alle Ansaugleitun- 
gen gleichzeitig in offener Verblndung mit dem Detektor steiien, und bei Erhalt eines 
Detektionssignals auf eine Abtastweise umschaltet, bei der die Ansaugleitungen auf 
iibliche Weise eine nach der anderen oder gruppenweise in offene Verbindung mit 
dem Detektor gebracht werden. Diese Arbeitsweise zur Erkennung eines Brandher- 
des setzt allerdings voraus, dass der Detektor Uber einzelne und selektiv zu offnen- 
de Zuleltungen mit dem jewells zu uberwachenden Raumllchkelten In Verbindung 
gebracht werden kann. Das bedeutet, dass notwendlgerwelse ein umfangrelches 
Rohrleltungssystem installiert werden muss, um diese einzelnen selektlerbaren Ver- 
bindungen herstellen zu konnen. Nachteilig daran ist ebenfalls ein recht hoher In- 
stallationsaufwand fur die notwendigen Ansaugleitungen. 

Aus der WO 93/23736 Ist weiterhin ein Luftverunreinigungs-/Raucherkennungsgerat 
auf der Grundlage eines netzformig gestalteten Ansaugsystems mit einer groBen An- 
zahl von Entnahmestellen bekannt, an welchen ein Gas aus dem jeweillgen zu uber- 
wachenden Raum entnommen wird. Dieses Luftverunreinlgungs- 
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/Raucherkennungsgerat verfiigt uber eine Anzahl von Einlassoffnungen^ welche mit 
dem gitterformigen Ansaugsystem in Verbindung stehen und einzein uberwacht war- 
den. Unter normalen Umstanden sind alle diese Einlassoffnungen geoffnet, bis vom 
Erkennungsgerat Luftverunreinigungen/Rauch erkannt warden. Durch selektlves 
SchlleBen der Einlassoffnungen kann dann eine Eingrenzung und Erkennung der 
Brandzone vorgenommen warden. Aber auch die Arbeltsweise dieses Erkennungsge- 
rates setzt eine umfangreiche Installation von Ansaugleitungen voraus, welche eine 
gitterformige Struktur bilden mussen, urn eine sichere Erkennung eines Brandherdes 
zu gewahrlelsten. Auch hier ist der Nachteil dieser bekannten Vorrichtung in einem 
hohen Installationsaufwand fur das Rohrieitungssystem zu sehen. 

Aus der DE 101 25 687 Al ist ferner eine Vorrichtung zum Detektieren und Lokallsie- 
ren von Brandherden in einem oder mehreren Uberwachungsraumen bekannt. Jene 
Vorrichtung weist einen Haupt- Detektor zum Detektieren einer BrandkenngroBe auf. 
In dem iiber eine in jedem Uberwachungsraum angeordnete und mit Ansaugoffnun- 
gen versehene Rohrleitung mittels einer Ansaugeinheit standig eine Teilmenge der in 
den Uberwachungsraumen enthaltenen Raumluft zugefuhrt wird. Dabei istvorgese- 
hen^ dass an oder im Bereich wenigstens eine Ansaugoffnung pro Uberwachungs- 
raum je ein Sub- Detektor angeordnet ist, welcher durch eine Steuerung in Abhan- 
gigkelt eines vom Hauptdetektor abgegebenen Detektionssignal durch ein Einschalt- 
signal eingeschaltet wird. Der eingeschaltete Sub- Detektor dient dabei zum Erken- 
nen des Brandherdes und somit zum Lokalisieren des Brandherdes aus der Vielzahl 
der Uberwachungsraume. Diese aus dem Stand der Technik bekannte Vorrichtung 
weist die Nachteile auf, dass aufgrund der Vielzahl der eingesetzten Sub- Detektoren 
die Kosten der Branderkennungsvorrichtung relativ hoch sind und ferner eine relativ 
aufwendlge Verdrahtung der Sub-Detektoren bei der Installation der Vorrichtung 
erforderlich wird. 

Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung liegt darin, eine Vorrichtung und ein Ver- 
fahren zum Detektieren von Brandherden anzugeben, welche die Vorteile bekannter 
Rauch- und Gasansaugsysteme, die aktive Ansaugung und versteckte l^ontage, mit 
dem Vorteil der Lokalisierung jeder einzelnen betroffenen Ansaugoffnung verbindet 
und damit die Detektion eines konkreten Brandherdes oder einer konkreten Gasver- 
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unrelnigung, die bei der Entstehung eines Brandherdes auftritt, in einfacher und 
l<ostengunstiger Weise ermoglicht. Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung 
bestelit darin, eine Fetierloschanlage anzugeben, die eine aspirative Branderken- 
nungsvorrichtung aufweist, mit der sowohl eine zuverlassige Branderkennung als 
auch eine Lokalisierung des Brandortes aus einer VIelzahl von Oberwachungsraumen 
moglich wird, wobel die Branderkennungsvorrlchtung auf den Einsatz eIner VIelzahl 
von Ansaugrohrsystemen, die die einzelnen Uberwachungsraume mIt einem Detektor 
zum Nachwelsen eIner Brandkenngr66e veitlnden, verzlchten kann. 

DIese Aufgabe wlrd bel einem Verftihren der eingangsgenannten Art erfindungsge- 
m§B durch folgende Verfahrensschritte gelost: uber ein gemeinsames Ansaugrohr- 
system wlrd - vorzugsweise kontinuierlich - jeweils eine die Raumluft der einzelnen 
Uberwachungsraume reprasentlerende Luftprobe aus den einzelnen Uberwachungs- 
raumen entnommen; es wird zumindest eine BrandkenngroBe In der Qber das An- 
saugrohrsystem angesaugten Luftprobe mit mindestens einem Detektor zum Nach- 
welsen von BrandkenngroBen nachgewlesen; mIt einer Ausblas- oder Saug- 
/Blasvorrlchtung werden die angesaugten und sich im Ansaugrohrsystem befindll- 
chen Luftproben ausgeblasen; es wird erneut jeweils eine die Raumluft der einzelnen 
Oberwachungsraume reprasentlerende Luftprobe aus den einzelnen Uberwachungs- 
raumen uber das Ansaugrohrsystem zumindest so iange entnommen, bis der min- 
destens eine Detektor erneut eine BrandkenngroBe in der Luftprobe nachweist; die 
bis zum emeuten Nachweis der BrandkenngroBe anfaliende Laufeeit der zuvor erneut 
durchgefuhrten Luftprobenentnahme wird ausgewertet, um den Brandort oder den 
Ort der Entstehung des Brandes in einem der VIelzahl der Oberwachungsraume zu 
lokallsieren; und es wird ein Signal abgegeben, das auf die Entstehung und/oder das 
Vorhandensein eines Brandes In einem oder mehreren der Uberwachungsraume hln- 
weist, wobel das Signal ferner Information zur eindeutlgen Lokalisierung des Bran- 
des in dem einen oder den mehreren Uberwachungsraumen enthait. 

Das der vorliegenden Erfindung zugrunde liegende technische Problem wlrd ferner 
durch eine Vorrichtung geiost, die ein die VIelzahl der Uberwachungsraume verbin- 
dendes Ansaugrohrsystem aufweist, welches mit jedem einzelnen Oberwachungs- 
raum uber jeweils zumindest eine Ansaugoffhung kommunlzlert, eine Ansaugvorrlch- 
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tung, urn uber das Ansaugrohrsystem und den Ansaugoffnungen aus den einzelnen 
Uberwachungsraumen die Raumluft der einzelnen Uberwachungsraume reprasentie- 
rende Luftproben zu entnehmen, und mindestens einem Detektor zum Nachweisen 
von zumindest einer BrandlcenngroBe in den uber das Ansaugrohrsystem angesaug- 
ten Luftproben aufweist, wobel die Vorrichtung durch eine Ausblasvorrlchtung zum 
Ausblasen der In dem Ansaugrohrsystem angesaugten Luftproben, wenn der mindes- 
tens eIne Detektor In den angesaugten Luftproben zumindest eine BrandkenngroBe 
nachwelst, und durch wenigstens ein Anzeigeelement, das den Brandort in einem 
der Uberwachungsraume identiflzlert und/oder durch eIne Kommunikatlonseinrlch- 
tung, uber welche Information hinsichtlich der Entstehung und/oder das Vorhanden- 
sein eines Brandes in einem oder mehreren der Oberwachungsraume und hinsichtlich 
der eindeutigen Lokalisierung des Brandes in dem einen oder den mehreren Uberwa- 
chungsraumen zu eIner von der Vorrichtung entfernten Stelle ubertragen wird, ge- 
kennzeichnet 1st. 

Die verwendungstechnische Aufgabe wird durch die Verwendung der erfindungsge- 
maBen Vorrichtung als Branderkennungsteil einer Feuerloschanlage zur Aktivierung 
der Loschmitteleinleitung in einem der Uberwachungsraume gelost. 

Ein wesentlicher Punkt der vorliegenden Erfindung besteht darin, dass ausgehend 
von der in der Regei schon im groBen Umfang erfolgten Installation von Rauch- oder 
Gasansaugsystemen ~ auch asplrative Uberwachungssysteme genannt - nur eine 
einfache und kostengunstlge Nachrustung zur Bnzelerkennung von Brandherden 
Oder Gasverunreinlgungen unter den Gesichtspunkten bestehender Normen tech- 
nisch sinnvoll sein kann. Glelchzeitig soli vermieden werden, dass durch eine geelg- 
nete Nachrustung zur Erfullung der gewunschten Sicherheitsstandards eriiohte An- 
schaffungs- und Betrlebskosten verursacht werden. Die Vorteile der Erfindung liegen 
insbesondere darin, dass nicht nur die Forderungen nach einfacher Nachrustung be- 
stehender aspirativer Systeme bei glelchzeitig geringen Betriebskosten durch ein 
besonders einfach zu realisierendes und dabei sehr effektives Verfehren zur Erken- 
nung und Lokalisierung des Brandes und/oder der Entstehung des Brandes in einem 
aus einer Vielzahl von Oberwachungsraumen erzielbar 1st, sondern auch sich dank 
der Lokalisierung des Brandortes uber das erfindungsgemaBe Verfahren neue An- 
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wendungen fur Rauchansaugsysteme eroffnen. So kann insbesondere nun auf die 
bisher beispielsweise In Gebauden mit elner Vlelzahl einzelner Raume emgesetzte 
Vielzahl einzelner punktformiger Brandmelder verzichtet warden. Mit dem erfin- 
dungsgemaBen Verfahren ist es moglich, einen Brand bzw. die Entstehung eines 
5 Brandes jn einem Uberwachungsraum zuverlasslg zu erkennen und diesen Oberwa- 
chungsraum aus einer Vielzahl von Uberwachungsraumen durch den EInsatz von le- 
diglich einem Ansaugrohrsystem, einem Detektor zum Nachweis einer Brandkenn- 
groBe und einer Ansaug-/Ausblasvorrichtung zu lokalisleren. Dadurcii kann aucii auf 
eine aufwandige Installation einer Vielzalil von Ansaugrohrsystemen in Kombination 

10 mit einer Vielzalil von Detektoren verzichtet werden^ was in vortellhafter Weise den 
bauiichen Aufwand fur den Einbau oder fur das Nachrusten einer Vielzahl von Uber- 
wachungsraumen mit elner derartlgen Branderkennungsvorrichtung deutlich redu- 
ziert. Durch die Tatsache, dass die Branderkennung und die Brandlokalisierung auf 
einem aspirativen Funktionsprinzip basiert, Ist dieses Verfahren auBerst sensibel und 

15 insbesondere unabhangig Im Hinblick auf raumllche Hohen und hohe Luftgeschwin- 
digkeiten in den einzelnen Uberwachungsraumen. GroBe Deckenhohen oder hShere 
Luftgeschwindigkelten fuhren namllch beispielsweise bei klimatislerten Raumen zu 
einer starken Rauchverdunnung. Augrund der hohen Detektionssensibilitat des erfin- 
dungsgemaBen Branderkennungs- und Brandlokalislerungsverfahrens ist dieses weit- 

20 gehend unabhangig von diesen Parametern. Des weiteren bietet das erfindungsge- 
maSe Verfahren den Vorteil, dass ein Brand bzw. die Entstehung eines Brandes un- 
abhangig von Storeinflussen wie Staub, Schmutz, Feuchtigkeit oder extremen Tem- 
peraturen in den einzelnen Uberwachungsraumen zuverlassig erkannt und lokalisiert 
werden kann. Auch ermoglicht das erfindungsgemaBe Verfahren, dass lediglich ein 

25 einziges Ansaugrohrsystem zum EInsatz kommt, welches nahezu unslchtbar In die 
Gebaudearchltektur integriert werden kann, so dass asthetischen Belangen vol! und 
ganz Rechnung getragen werden kann, 

Durch das Ausbiasen der angesaugten und sich Im Ansaugrohrsystem befmdiichen 
30 Luftproben, nachdem zumindest eine BrandkenngroBe in der uber das Ansaugrohr- 
system angesaugten Luftprobe mit dem Detektor zum Nachweisen von Brandkenn- 
groBen nachgewiesen wurde, wird erreicht, dass sich dann in dem gesamten An- 
saugrohrsystem Frischluft befmdet, d.h. Luft, die mit Sicherheit keine Brandkenn- 
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groBe mehr aufweist. Im Anschluss an das Ausblasen wird emeut jeweils eine die 
Raumluft der einzelnen Uberwachungsraume reprasentierende Luftprobe aus den 
einzelnen Uberwachungsraumen uber das Ansaugrohrsystem entnommen. EIn we- 
sentlicher Punkt des erfindungsgemaBen Verfahrens besteht nun darin, die Laufzeit 
5 zu messen, bzw. bestlmmte Laufzeitwerte zugrunde zu legen, bis der Detektor er- 
neut eIne BrandkenngroBe In den uber das gemeinsame Ansaugrohrsystem ange- 
saugten Luftproben nachweist. Diese Laufzeit wird anschlleBend ausgewertet, urn 
den Brandort oder den Ort der Entstehung des Brandes zu lokalisieren, baslerend 
auf der Tatsache, dass jeder einzelne Uberwachungsraum eine bestimmte Entfer- 
10 nung vom Detektor und eine auch vom Ansaugrohrsystem abhangige Laufzeit auf- 
weist. 

I^it der erfindungsgemaBen Vorrichtung wird eine Moglichkelt zur Durchfuhrung des 
vorstehend beschriebenen Verfehrens angegeben. Hierbei ist vorgesehen, dass mit 

15 Hiife einer Ansaugvorrichtung uber das Ansaugrohrsystem, welches uber Ansaugoff- 
nungen mit jedem einzdnen Uberwachungsraum kommuniziert, aus den einzelnen 
Uberwachungsraumen jeweils die Raumluft der einzelnen Uberwachungsraume rep- 
rasentierende Luftproben entnommen und anschlieBend den Detektor zugefuhrt 
werden. Selbstverstandlich konnen bei der erfindungsgemaBen Vorrichtung auch 

20 mehrere Detektoren zum Nachweisen einer BrandkenngroBe eingesetzt werden, urn 
die AusfallwahrscheinlichNeit des Detektors herabzusetzen. Denkbar ware auch, dass 
ein Detektor fur eine bestlmmte BrandkenngroBe und ein anderer Detektor fCir eine 
andere BrandkenngroBe zum Einsatz kommt. Die erfindungsgemaBe Vorrichtung bie- 
tet insbesondere den Vorteil bei Instandhaltung und Service. Durch den Einsatz von 

25 ledigiich einem Detektor, einer Ansaugvorrichtung und einer Ausblasvorrichtung, die 
sich auBerhalb der Ubenjirachungsraume in einem separaten Raum anordnen lassen 
und damit fur Wartungspersonal gut erreichbar werden, wird zum einen der gesamte 
Wartungsaufwand deutlkii reduziert, zum anderen muss das Wartungs- und Service- 
personal die jeweiligen Uberwachungsraume nicht betreten, was insbesondere bei 

30 Reinstraumen, Schiffskabinen oder Gefangniszellen ein wichtiger Aspekt ist. In einer 
besonders bevorzugten Ausfuhrungsform weist die erfindungsgemaBe Vorrichtung 
ferner einer Kommunikatlonseinrichtung auf, uber welche Information hirisichtlich 
der Entstehung und/oder das Vorhandensein eines Brandes in einem oder mehreren 
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der Uberwachungsraume und hinsichtlich der eindeutigen Lokalislerung des Brandes 
in dem einen oder den mehreren Uberwachungsraumen zu einer von der Vorrlchtung 
entfernten Stella Qbertragen wird. EIne von der Vorrichtung entfernte Stelle kann In 
diesem Zusammenhang belsplelswelse eine Brandmeldezentrale oder eine Leitstelle 
fQr EInsatzkrafte seln. Die Kommunlkationselnrichtung stellt dabel belsplelswelse 
entweder eine drahtgestQtzte oder eine funkgestutzte Kommunlkationsmoglichkelt 
berelt, die Im Brandfall ein entsprecliendes Signal, In dem die relevante Information 
enthalteh ist, an einen zugehorigen Empfanger abglbt. Jene Kommunikationseinrlcli- 
tung kann selbstverstandlich aber auch selber angesteuert werden, urn etwa einen 
Betriebszustand der Vorrichtung zu andern oder zu uberprufen. Als mogiiches Kom- 
munikatlonsmedium kommt femer die IR-Tedinologie In Frage. 

Bevorzugte Welterblldungen der Erflndung sind bezugllch des Verfahrens In den Un- 
teransprCichen 2 bis 9 und bezQgllch der Vorrichtung In den Unteranspruchen 11 bis 
20 angegeben. 

So ist fur das Verfahren bevorzugt vorgesehen, dass wahrend der Entnahme der je- 
weiligen Luftproben aus den einzelnen Uberwachungsraumen die Stromungsge- 
schwindlgkeit der Luftprobe im Ansaugrohrsystem ermittelt wIrd. Diese Stromungs- 
geschwindigkeit dient dann dazu, eine zum vollstandigen Ausbiasen der sich im An- 
saugrohrsystem befindlichen Luftproben bendtigten Zeit zii berechnen. Die Ermit:- 
lung bzw. Messung der Stromungsgeschwindigkeit kann dabel entweder direkt oder 
Indirekt, d.h. belsplelswelse auf der Grundlage von Gerateparametem, wie etwa der 
Leistung der Ansaugvorrichtung, dem effektiven Strdmungsquerschnitt des Ansaug- 
rohrsystems und der jeweiligen Querschnltte der In dem Ansaugrohrsystem vorgese- 
henen Ansaugoffnungen, erfolgen. Eine direkte Messung ist mit eIner VIelzahl ver- 
schiedener, aus dem Stand der Technik bekannten Verfahren zum I^lessen einer 
Stromungsgeschwindigkeit mogllch. Denkbar hierbei ware beispielsweise das Verfah- 
ren der Hitzdraht- bzw. HelSfilm-Anemometrie zu verwenden. Mit der berechneten 
Zeit, die fur die Ausblasvorrichtung zum vollstandigen Ausbiasen der sich im Ansaug- 
rohrsystem befindlichen Luftproben benotigt wIrd, kann in vorteilhafter Weise er- 
relcht werden, dass die Ausblaszelt minlmallslert wIrd und die Lokalislerung des 
Brandortes In kOrzester Zeit durchgefuhrt werden kann. 
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In einer besonders vorteilhaften Realisierung des erfindungsgemaBen Verfahrens ist 
dabei vorgesehen, dass der Verfahrensschritt des Ausblasens der angesaugten und 
sich im Ansaugrohrsystem befindlichen Luftproben ferner den Verfahrensschritt des 
Ermlttelns der Strom ungsgeschwindlgkeit wahrend des Ausblasens aufweist, urn die 
zum vollstandigen Ausblasen der sich im Ansaugrohrsystem befindlichen Luftproben 
benotigten Zeit zu berechnen. Hierbei wird der Tatsache Sorge getragen, dass das 
Ansaugen und Ausblasen sehr wahrscheinllch mit unterschiedilchen Stromungsge- 
schwlndigkelten erfolgt, selbst wenn zum Ansaugen und Ausblasen der selbe Lufter 
verwendet wird, da der Lufter in der Regel unterschiedliche Kennlinien fur diese be!- 
den Betriebsmodi aufweist, Basierend auf der wahrend des Ausblasens ermittelten 
Stromungsgeschwindiglceit wird dann die Zeit berechnet, die zum vollstandigen Aus- 
blasen der sich im Ansaugrohrsystem befindlichen Luftproben benotigt wird, wobei 
dIese berechnete Zeit eln sehr genauer Wert ist. 

Besonders bevorzugt ist ferner vorgesehen, die Stromungsgeschwindigkeit der Luft- 
proben im Ansaugrohrsystem wahrend der erneuten Entnahme der jeweiligen Luft- 
probe aus den einzelnen Uberwachungsraumen zu ermittein, Jene ermlttelte Stro- 
mungsgeschwindigkeit dient im Anschluss daran als Grundlage zur Berechnung der 
wahrend der erneuten Entnahme der jeweiligen Luftprobe aus den einzelnen Uber- 
wachungsraumen auftretenden Laufzeit der jeweiligen, die Raumluft des einzelnen 
Uberwachungsraumes reprasentierenden Luftproben. Mit dieser Weiterbildung des 
Verfahrens ist eine besonders hohe Zuverlassigkeit und Genauigkeit der Lokalisie- 
rung des Brandortes erzielbar. Selbstverstandlich kann jedoch auch die wahrend der 
erneuten Entnahme der jeweiligen Luftprobe aus den einzelnen Uberwachungsrau- 
men auftretende Laufzeit auf der Basis von belspielswelse der wahrend der kontinu- 
ierlichen Entnahme der jeweiligen Luftprobe aus einzelnen Uberwachungsraumen 
ermittelten Stromungsgeschwindigkeit oder auf der Basis von theoretlschen Werten 
berechnet werden. 

Die bei dem erfindungsgemaBen Verfahren durchgefiihrte Luftprobenentnahme er- 
folgt mittels einer Ansaugvorrichtung, wobei das erneute Ansaugen von Luftproben 
aus den einzelnen Uberwachungsraumen mit einer Im Verglelch zur Ansaugleltung 
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der zuvor durchgefuhrten Luftprobenentnahme reduzierten Ansaugleitung erfolgt. 
Dadurch wird In besonders bevorzugter Weise erreicht, dass sich die Laufzeiten 
beim erneuten Ansaugen verlangern und der Unterschied der Laufzeiten der ver- 
schiedenen Ansaugoffnungen untereinander grSBer wird. Hlerdurch ist die Zuord- 
nung der gemessenen Ijufzeit zu einem Oberwachungsraum sicherer. Denkbar ware 
beispielsweise eine Toleranz von 0,5 bis 2 Sekunden bei der Laufzeitmessung einzu- 
planen. Urn zu vermeiden, dass sich die Toleranzbereiche der Laufzeiten von zwei 
benaclibarten Ansaugoffnungen ubersclinelden, wodurch eine Lokallsiening des 
Brandes nicht melir moglich ist, wird von dafier das emeute Ansaugen bei einer 
niedrigeren Ansaugleistung betrieben. In vorteiihafter Welse erholit sich von daher 
In dieser. Ausfuhrungsform die Genauigkeit der Laufzeitmessung. SelbstverstSndlich 
Ist aber auch denkbar, zusatzlich bzw. stattdessen wahrend des erneuten Ansaugens 
im Detektor die Sampling- Rate fur die BrandkenngroBe zu erhohen, was ebenfalls 
die Genauigkeit der Laufeeltmessung stelgert 

In einer besonders bevorzugten Umsetzung des erflndungsgemaBen Verfahrens ist 
ferner eine Prozedur zur Autojustlerung vorgesehen, welche die foigenden Verfah- 
rensschrltte aufweist: eine BrandkenngroBe wird an einer Ansaugoffnung des von 
dem mindestens einem Detektor am weitesten entfernten Uberwachungsraumes 
wahrend der gesamten Zeit der Autojustlerungsprozedur kiinstlich erzeugt; es wer- 
den Luftproben aus den einzelnen Uberwachurrgsraumen uber das gemefnsame An- 
saugrohrsystem angesaugt, bis der mindestens eine Detektor die kunstlich erzeugte 
BrandkenngroBe In den angesaugten Luftproben nachweist; die angesaugten und 
sich Im Ansaugrohrsystem beflndllchen Luftproben werden mit einer Ausblas- oder 
Saug-/ Blasvorrichtung ausgeblasen; es werden erneut Luftproben aus den einzelnen 
Uberwachungsraumen Ciber das Ansaugrohrsystem zumindest so lange angesaugt, 
bis der mindestens eine Detektor erneut eine kunstlich erzeugte BrandkenngroBe in 
den Luftproben nachweist; die bis zum erneuten Nachweis der kunstlich erzeugten 
BrandkenngroBe anfallende Laufzeit der erneut durchgefuhrten Luftprobenentnahme 
wird ausgewertet um eine fur das Ansaugrohrsystem maximale Laufzeit zu ermlttein; 
es werden die fiir die einzelnen Uberwachungsr§ume auftretenden Laufzeiten der 
jeweiligen, die Raumluft des einzelnen Oberwachungsraumes reprasentierenden 
Luftprobe basierend auf der zuvor ermlttelten, maximalen Laufzeit und der Konfigu- 



wo 2005/048207 PCT/EP2004/0094f50 

- 13 - 

ration des Ansaugrohrsystems, insbesondere Abstand der Ansaugoffnungen, Durch- 
messer des Ansaugrohrsystems und Durchmesser der Ansaugoffnungen, berechnet; 
und die berechneten Laufzeiten der jeweiligen Luftproben werden in elner Tabelle 
abgelegt. Der Vorteil dieser Ausfuhrungsform, die die Prozedur zur Autojustierung 
5 verwendet, llegt Insbesondere darin, dass es hiermit nicht mehr erforderlich ist, die 
Stromungsgeschwindlgkeit der Luftprobe Im Ansaugrohrsystem zu messen. Von da- 
her ist beabsichtigt, bei der In Betrlebnahme der Branderkennungsvorrichtung sle in 
einem Selbstlernmodus zu versetzen, Rauch an der weitesten entfernten AnsaugofF- 
nung zu erzeugen, und mit den Verfahrensschritten des Ansaugens, des Ausblasens 

10 und des erneuten Ansaugens die Laufzeit zu messen. Anhand dieser maximalen 

Laufteit und der Roll rkonfigu ration konnen dann die Laufzeiten fur alle Ansaugoff- 
nungen berechnet werden. Diese Bereclinung kann von der Branderkennungsvorrich- 
tung selbst Oder extern, beisplelsweise an einem tragbaren Rechner^ durchgefuhrt 
werden. AnschlieBend werden die berechneten Laufzeiten In der Branderkennungs- 

15 vorrlchtung In einer Tabelle abgelegt. 

Bei einer besonders bevorzugten Weiterentwicklung des erflndungsgemaBen Verfah- 
rens, dass die Autojustierungsprozedur verwendet, ist ferner das Anwenden einer 
Korrekturfunktion an den in der Tabelle abgelegten, berechneten Laufzeiten zur Ak- 

20 tualisierung der fur die einzelnen Uberwachungsraume auftretenden Laufzeitwerte 
vorgesehen. Hierdurch wird Sorge getragen, dass im Laufe der Zeit das Ansaugrohr- 
system und/oder die Ansaugoffnungen langsam verschmutzen konnen, was eine 
langsame Anderung der Stromungsgeschwindlgkeit nach sich Ziehen wird. Aus den in 
der Tabelle abgelegten Laufzeiten konnen dann mit einem Korrekturfaktor aktuelle 

25 Laufzeiten berechnet werden. 

Das Auswerten der im erflndungsgemaBen Verfahren bis zum erneuten Nachweis der 
BrandkenngroBe anfallenden Laufzeiten der emeut durchgefuhrten Luftprobenent- 
nahme erfolgt bevorzugt durch Vergleichen der anfallenden Laufzeit mit jeweiligen, 
30 fur die einzelnen Uberwachungsraume theoretisch berechneten Laufeelten. Als Pa- 
rameter, von denen die theoretisch berechneten Laufeelten abhangen konnen, kom- 
men die Lange der jeweiligen Abschnitte des Ansaugrohrsystems zwischen dem De- 
tektor und Ansaugoffnungen der jeweiligen Uberwachungsraume, der effektlve 
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Stromungsquerschnitt des Ansaugrohrsystems und/oder der jeweiligen Abschnitte 
des Ansaugrohrsystems zwischen dem Detektor und den Ansaugoffnungen der jewei- 
ligen Oberwachungsraume, und die Stromungsgeschwindlgkeit der Luftprobe In dem 
Ansaugrohrsystem und/oder In den jeweiligen Abschnltten des Ansaugrohrsystems 
zwischen dem Detektor und den Ansaugoffnungen der jeweiligen OberwachungsrSu- 
me In Frage. SelbstverstSndllch sind jedoch auch andere Parameter, von denen die 
theoretlsch berechnete Laufzeit abhSngen kann, denkbar. 

Als vbrteilhafte Welterbildung zur erflndungsgemaBen Vorrichtung ist vorgesehen, 
dass die Vorrichtung ferner eine Steuerung aufweist, um eine zeitlich koordinlerte 
Steuerung der Ansaugvorrichtung und der Ausblasvorrlchtung In Obereinstimmung 
mit einem von dem mindestens einen Detektor ausgegebenen Signal zu ermogllchen, 
wenn der Detektor in den Luftproben zumlndest eine BrandkenngroBe nachweist. 

Jene Steuerung ist in bevorzugter Weise dabei so ausgelegt, dass sie die Ansaugvor- 
richtung zunachst ansteuert, um eine kontlnuierliche Entnahme von jeweils einer die 
Raumluft der einzelnen Oberwachungsraume reprasentierenden Luftprobe aus den 
einzelnen Oberwachungsraumen iiber das gemeinsame Ansaugrohrsystem zu bewir- 
ken. Wenn der Detektor dann in den angesaugten Luftproben zumindest eine Brand- 
kenngroBe nachweist und somit ein entsprechendes Signal an die Steuerung sendet, 
r'bt d'^ Steuerung in Erwiderung hierauf ein entsprechendes Signal an die Ansaug- 
vorrichtung ab, um diese anzuhalten, wobel glelchzeltig bzw. im unmlttelbaren An- 
schluss daran ein weiteres Signal von der Steueruhg an die Ausblasvorrlchtung geht, 
welches die Ausblasvorrlchtung einschaltet, um die angesaugte und sich Im Ansaug- 
rohrsystem befindllchen Luftproben auszublasen. ErfindungsgemaB Ist dabel vorge- 
sehen, dass die Steuerung nach einer festgelegten Zeit ein weiteres Signal an die 
Ausblasvorrichtung abgibt, um diese anzuhalten, wobei glelchzeltig bzw. im unmlt- 
telbaren Anschluss daran ein Signal von der Steuerung an die Ansaugvorrichtung 
geht, um eine erneute kontlnuierliche Entnahme von jeweils einer die Raumluft der 
einzelnen Oberwachungsraume reprasentierenden Luftprobe aus den einzelnen 0- 
berwachungsraumen Qber das Ansaugrohrsystem zu bewirken. Die festgelegte Zeit, 
wahrend welcher die Ausblasvorrichtung aktiv Ist, Ist entweder eine theoretlsch auf 
der Basis von Gerateparametern ermittelte und In einem Speicher abgelegte Zeit, 



wo 2005/048207 PCTAEP2004/009450 

" 15 - 

Oder eine mittels eines gemessenen Strom ungsgeschwindigkeitswertes der Luftprobe 
Im Ansaugrohrsystem wahrend der kontinuierlichen Entnahme der jewelligen Luft- 
proben aus den einzeinen Uberwachungsraumen ermittelte Zeit. 

5 In einer besonders bevorzugten Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen Vorrich- 
tung ist ferner eine Speichervorrichtung vorgesehen, in welciier Laufzeitwerte ge- 
speichert werden. Diese in dem Speicher abgeiegten Werte konnen beispielsweise 
waiirend einer Autojustierungsprozedur aniiand einer maximalen Laufzeit und der 
Roiirkonfiguration ermittelten Laufzeiten sein, 

10 

Besonders bevorzugt weist die erfindungsgemaBe Vorrlclitung zumindest einen 
Rauclierzeuger auf, der bei einer Ansaugoffnung angeordnet ist und der zum Einstei- 
len und Uberprufen der Branderkennungsvorrlchtung eine BrandkenngroBe auf 
kOnstliclie Weise erzeugen kann. Bei der Inbetriebnahme der Branderkennungsvor- 

15 riclitung ist es somit moglicii, diese in einen Selbstlernmodus zu versetzen, in wel- 
chem Raucli an der weitesten entfemten Ahsaug5ffnung mitteis des Raucherzeugers 
erzeugt wird und die Laufzeit des kiinstlicli erzeugten Rauclies bzw. der kunstlicli 
erzeugten BrandkenngroBe gemessen wird. Damit Ist es moglich, eine maximale 
Laufzeit zu messen, anhand dieser und in Kenntnis der Rotirkonfiguration die Lauf- 

20 zeiten fur alle Ansaugoffnungen bereclinet werden. Selbstverstandlich ist es liierbei 
aber auch denkbar, dass der Branderzeuger an einer anderen Ansaugoffnung ange- 
ordnet ist bzw. das mehrere Raucherzeuger an verscliiedenen Ansaugoffnungen vor- 
liegen. 

25 In einer mogliclien Realisierung weist die erfindungsgemaBe Vorriclitung ferner ei- 
nen Sensor zum l^essen der Stromungsgeschwindigkeit der Luftproben in dem An- 
saugrolirsystem auf. Hierdurcli ist es in vorteiliiafter Weise moglich, die Stromungs- 
geschwindigkeit der angesaugten Luftproben im Ansaugrohrsystem zu ermittein, um 
anhand dieser eine fur die Ausblasvorrichtung zum vollstandigen Ausblasen der sich 

30 im Ansaugrohrsystem befindiichen Luftproben benotigten Zeit zu berechnen. Die mit 
Hilfe des Sensors ermittelte Stromungsgeschwindigkeit kann ferner zum Berechnen 
der wahrend der erneuten Entnahme der jeweiligen Luftproben aus den einzeinen 
Uberwachungsraumen auftretenden Lauftelt der jeweiligen, die Raumluft der einzel- 
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nen Oberwachungsraume reprasentlerenden Luftproben dienen. Beispiele fiir einen 
Sensor zum Messen der Stromungsgeschwindigkelt sind aus dem Stand der Technik 
bekannt und schlleBen Sensoren auf dem Prinzip der HeiBfllm- bzw. Hitzdraht- 
Anemometrle ein. Denkbar ware es femer, anstelle eines Sensors zum Messen der 
Strdmungsgeschwindrgkeit, auch die Stromungsgeschwindigkelt anhand von theore- 
tischen Gerateparametern zu ermitteln. Denkbar ware hierbei aber auch, den Sensor 
zum {lessen der Stromungsgeschwindigkelt nur bei der Inbetriebnahme fur die Dau- 
er eines Selbstlernmodus der Vorrichtung einzuschalten. 

Besonders bevorzugt ist ein Prozessor vorgesehen, zum Auswerten eines von dem 
mindestens einen Detektor ausgegebenen Signals, wenn der Detektor eine Brand- 
IcenngroBe in der Luftprobe nachweist, und eines von der Steuerung an die Ansaug- 
vorrichtung und/oder Ausblasvorrichtung ausgegebenen Steuersignals. Der Prozessor 
ist dabei in vorteilhafter Weise derart ausgebildet, dass er anhand der Signale die 
l-aufeeit der bei der erneuten kontinuierlichen Entnahme von jeweils einer die Raum- 
luft der einzelnen Oberwachungsraume reprasentierenden Luftprobe aus den einzel- 
nen Uberwachungsraumen uber das Ansaugrohrsystem ermittelt, urn somit den 
Brandort Oder den Ort der Entstehung des Brandes zu lokallsieren. Das Auswerten 
der anfallenden Laufeelt erfolgt dabei in dem Prozessor durch Vergleich der anfal- 
lenden Laufzeit mit jeweiligen, fur die einzelnen Oberwachungsraume theoretisch 
berechneten Laufzeiten. Jene theoretisch berechneten Laufzeiten konnen beispiels- 
weise von der Lange der jeweiligen Abschnitte des Ansaugrohrsystems zwischen 
dem Detektor und den jeweiligen Oberwachungsraumen, den effektiven Stromungs- 
querschnltten des Ansaugrohrsystems und/oder der jeweiligen Abschnitte des An- 
saugrohrsystems zwischen dem Detektor und den jeweiligen Uberwachungsraumen, 
und der Stromungsgeschwindigkelt der Luftprobe in dem Ansaugrohrsystem 
und/oder in den jeweiligen Abschnitten des Ansaugrohrsystems zwischen dem De- 
tektor und den Ansaugoffnungen der jeweiligen Oberwachungsraume abhangen. 
Uber die Auswertung der Laufzeiten ist die Lokalisierung des Brandortes moglich. 

Als vorteilhafte Welterbildung zur erfindungsgemaBen Vorrichtung ist vorgesehen, 
dass die Querschnitte und/oder die Querschnittsformgebungen der einzelnen An- 
saugoffnungen abhangig von den jeweiligen Oberwachungsraumen ausgefuhrt sind. 



wo 2005/048207 



PCT/EP2004/0094SO 



- 17 - 

Denkbar ware hierbei, bei Oberwachungsraumen, die waiter von der Ansaug- bzw. 
Ausblasvorrichtung angeordnet sind, Ansaugoffnungen mit groBeren Querschnitten 
einzusetzen als bei Oberwachungsraumen, die nalie an der Ansaug- bzw. Ausblasvor- 
richtung liegen. Hierbei wird die jeweilige Entfernung der Oberwachungsraume von 
der Ansaug- bzw. Ausblasvorrichtung uber die Stecke definiert, die eine Luftprobe 
aus den jewelllgen Uberwachungsraumen von den jeweiligen Ansaugoffnungen Qber 
das Ansaugrohrsystem zu der Ansaugvorrichtung zuriicklegen muss. Die jeweiligen 
Querschnlttsformgebungen bzw, QuerschnlttsgroBen der einzelnen Ansaugoffnungen 
sind dabei so konzipiert^ dass sie dem im Ansaugrohrsystem auftretenden Druckab- 
fall Rechnung tragen. Durch die erfindungsgemaBe Weiterblldung der Ansaugoffnun- 
gen kann somit erreicht werden, dass die erfindungsgemaBe Vorrichtung fur jeden 
der Vielzahl der Oberwachungsraume gleichermaBen sensitiv hinsichtlich der Brand- 
erkennung und der Brandlokalisierung ist. In einer moglichen Reallsierung konnten 
die einzelnen Ansaugoffnungen im Ansaugrohrsystem nach der Installation des 
Rohrsystems im Gebaude den entsprechenden Bedingungen angepasst werden. 
Denkbar ware beispielsweise, zunachst samtliche Ansaugoffnungen glelchgroB bzw. 
mit gleicher Querschnittsformgebung auszufuhren, wobei nach der Installation die 
jeweiligen Ansaugoffnungen durch Anbringen einer entsprechenden Blendenoffnung 
auf die Ansaugoffnungen eingestellt werden. Hierbei kommen beispielsweise Lochfo- 
lien Oder LochcHpps zum Elnsatz, wobei die LochgroBe der Folie bzw. des Clipps den 
raumlichen Bedingungen angepasst ist. Selbstverstandlich smd hier aber auch ande- 
re Ausfuhrungsformen denkbar. Moglich ware auch, das Ansaugrohrsystem als sol- 
ches derart auszulegen, dass die Querschnittsformgebung des Ansaugrohrsystems 
entsprechend den Installationsbedlngungen variiert. 

In einer besonders vorteflhaften Realisierung ist vorgesehen, dass die Ansaugvor- 
richtung und die Ausblasvorrichtung gemelnsam als ein Geblase ausgebildet sind. 
Jenes Geblase ist dabei so ausgelegt, dass es seine Luftforderrichtung in Erwiderung 
auf das Steuersignal von der Steuerung andert. Hierdurch kann erreicht werden, 
dass die Anzahl der die erfindungsgemaBen Vorrichtung begrundeten Komponenten 
welter reduziert werden kann, was in vorteilhafter Weise wiederum die Kosten der 
Herstellung der erfindungsgemaBen Vorrichtung herabsetzt 
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Urn die Anzahl der Komponenten, die die erfindungsgemaBe Branderkennungs- und 
Brandlolcalisierungsvorrichtung ausbilden, weiter zu reduzieren, ist die Ansaugvor- 
riclitung und die Ausblasvorriclitung in vorteilliafter Weise gemeinsam als ein Gebla- 
se ausgeblldet, wobei das Geblase ein Lufter mit Drehiichtungsumkehr ist. 

In efner weiteren Realisierung der erflndungsgemaBen Vorrichtung, bel der die An- 
saugvorrichtung und die Ausblasvorrichtung gemeinsam ais ein GeblSse ausgebildet 
sfnd/ ist vorgesehen, dass das Gebl§se ein Lufter mIt entsprechenden LQftungsklap- 
pen zur Anderung der Luftforderriclitung ist. Selbstverstandlicli sind hier aber audi 
andere Ausfulirungsformen denkbar. 

Die erfindungsgemaBe Vorriclitung weist, wie bereits erlautert, Anzeigeelemente auf, 
die den Brandort in einem der UberwachungsrSume identifizieren. DIese Anzelgeeie- 
mente konnen In der NShe der ZugSnge zu den Raumen oder an bzw. In der Nahe 
der Branderkennungsvorrichtung seln. Die Kommunikationsmlttel bzw. eine Eingabe- 
bausteine fQr den Anschluss an einen Kommunikatlonsbus mIt einer Brandmelder- 
zentrale dienen dazu, die Information ub&r den Brandort an die Zentrale welterzulei- 
ten, urn sle beispielsweise Im Klartext auf dem Bedienfeld darzustellen (z.B. durch 
„Feuer In Raum X"'). Zusatzlich zu oder anstelle der Anzeigeelemente kann die erfin- 
dungsgemaBe Vorrichtung ferner eine Kommunikationseinrichtung aufwelsen, uber 
welche Information hinsichtlicli der EntstePiung und/oder das Vorhandenseln einss 
Brandes in einem oder mehreren der Uberwachungsraume und hinsichtlich der ein- 
deutigen Lokallslerung des Brandes in dem einen oder den mehreren Oberwachungs- 
raumen zu einer von der Vorrichtung entfernten Stelle, wie etwa zu eIner Brandmel- 
dezentrale oder einer Leitstelle fOr Einsatzkrafte, ubertragen wird. Die Kommunikati- 
onseinrichtung stellt dabel In bevorzugter Weise je nach Anwendung entweder eine 
drahtgestutzte und/oder eine funkgestutzte Kommunlkationsmoglichkeit berelt, die 
bel Bedarf ein entsprechendes Signal an zumindest einen zugehorigen und entfernt 
von der erflndungsgemaBen Vorrichtung angeordneten Empfanger abgibt. Jene 
Kommunikationseinrichtung kann selbstverstandlich aber auch selbst von auBerhaib 
angesteuert werden, urn etwa einen Betrlebszustand der Vorrichtung zu andern oder 
zu uberpriifen. Als mogllches Kommunikatlonsmedlum kommt ferner die IR- 
Technologle in Frage. 



i 
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Im Folgenden wird ein bevorzugtes Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung anhand von 
Zeichnungen naher eriauteit. 

Es zeigen: 

Fig. 1 eine schematische Darstellung einer Ausfuhrungsform der erfin- 
dungsgemaBen Vorrichtung zum Erkennen eines Brandes und zum 
Lokalfsieren des Brandes in einem Oberwachungsraum aus einer 
Vielzahl von Uberwachungsraumen; und 

Fig; 2a, b jeweils graphische Darstellung von Signal verlaufen. 

Figur 1 zeigt eine schematische Darstellung einer bevorzugten Ausfuhrungsform der 
erfindungsgemaBen Vorrichtung zum Erkennen eines Brandes und zum Lokalisieren 
des Brandes In einem Oberwachungsraum (Ri, R2,..., Rn) aus einer Vielzahl von 0- 
berwachungsraumen (Ri, R^,.., Rn). Bel der erfindungsgemaBen Vorrichtung gemaB 
Figur 1 handelt es sich um eine zentral angeordnete, aspirative Brandericennungs- 
vorrlchtung, die in der Lage ist, den Brandort genau zu lokalisieren. In der darge- 
stellten Ausfuhrungsform wird die Vorrichtung zur Uberwachung von vier separaten 
Uberwachungsraumen) (Ri, R2, R3, R4) eingesetzt. Hierbei ist vorgeseherr^ dass aus 
den jeweiligen Uberwachungsraumen (Ri,..., R4) iiber ein gemeinsames Ansaugrohr- 
system (3) kontinuierlich jeweils eine Luftprobe (6), die die Raumluft der jeweiligen 
Uberwachungsraume (Ri,...,R4) reprasentlert, entnommen wird. Hierzu ist an dem 
einen Ende des Ansaugrohrsystems (3) eine Ansaugvorrichtung (5) in der Gestalt 
eines Lufters vorgesehen. Die uber das gemeinsame Ansaugrohrsystem (3) durch die 
Ansaugvorrichtung (5) angesaugten Luftproben (6) werden einem Defektor oder 
mehreren Detektoren (7) zum Nachweisen einer oder mehreren BrandkenngroBen 
zugefuhrt- Denkbar hierbei ware, die Ansaugvorrichtung (5) zusammen mit dem De- 
tektor (7) in einem gemeinsamen Gehause (2) anzuordnen. 

Der Detektor (7) dient dazu, die uber das Ansaugrohrsystem (3) angesaugten Luft- 
proben (6), die jeweils die Raumluft der zu uberwachenden Uberwachungsraume 
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(Ri,,.., R4) reprasentieren, hinsichtlich einer BrandkenngroBe zu analysieren, Hierbei 
konnen als Detektor (7) samtliche aus dem Stand der Technik bekannten Vorrich- 
tungen eingesetzt werden. In dem Fall, wenn in einem der Uberwachungsraunfie 
(Ri,..., R^) ein Brand ausbricht bzw. BrandkenngroBen in der Raumluft des Uberwa- 
5 chungsraumes (Ri,..., R4) enthalten sind und der Detektor (7) in den angesaugten 
Luftproben (6) die BrandkenngroBe nachweist, gibt dieser ein entsprechendes Signal 
an eine Steuerung (9) ab. 

Die Steuerung (9) gIbt In Erwiderung auf dieses Signal ein entsprechendes Steuer- 
signal an die Ansaugvorrichtung (5) aus, urn diese auszuschalten. Gleichzeltig bzw. 
unmittelbar danach wird ein weiteres Signal von der Steuerung (9) an eine Ausblas- 
vorrlchtung abgegeben, urn diese zu aktivieren- Jene Ausblasvorrichtung (8) ist in 
vorteilhafter Weise so angeordnet, dass sie im Betrieb die bereits angesaugte und 
sich noch im Ansaugrohrsystem (3) befindlichen Luftproben (6) ausblast. In einer 
besonders vortellhaften Welse sInd In der dargestellten Ausfuhrungsform die An- 
saugvorrichtung (5) und die Ausblasvorrichtung (8) gemeinsam als ein Geblase (11) 
ausgebildet, welches seine Luftforderrlchtung In Erwiderung auf die von der Steue- 
rung (9) abgegebenen Signale andert. Als Beisplel konnte das Geblase einen Lufter 
mit Drehrlchtungsumkehr aufweisen, denkbar ware jedoch auch ein Geblase (11), 
das uber einen Lufter mIt Luftungsklappen verfugt. Beim Ausblasen des Ansaugrohr- 
systems wird von der Ausblasvorrichtung (8) in Richtung der einzelnen Ansaugoff- 
nungen (4) der jeweiligen Uberwachungsraume (Ri,..., R4) Frischluft, d.h. Luft von 
auBerhalb, eingebracht. Jene Frischluft verdrangt dabei die sich noch im Ansaug- 
rohrsystem (3) befindlichen Luftproben (6), welche belspielswelse so uber die jewei- 
lige Ansaugoffnungen (4) zuruck in die Uberwachungsraume (Ri,..., R4) ausgeblasen 
wird. 

Die Steuerung (9) ist erfindungsgemaB so konzlpiert, dass sie, nachdem samtliche 
Luftproben (6) aus dem Ansaugrohrsystem (3) ausgeblasen wurden, ein weiteres 
30 Signal an die Ausblasvorrichtung (8) abgibt, um sie auszuschalten. Gleichzeitig bzw. 
unmittelbar danach wird die Ansaugvorrichtung (5) uber die Steuerung (9) erneut 
aktiviert. Dadurch wird erneut aus den einzelnen Uberwachungsraumen (Ri,...,R4) 
uber das Ansaugrohrsystem (3) die Raumluft der einzelnen Uberwachungsraume 
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(Ri,...,R4) reprasentierenden Luftproben (6) entnommen und dem Detektor (7) zuge- 
fuhrt. Jener Detektor (7) weist eine bestimmte Zeit nach dem erneuten Starten der 
Ansaugvorrlchtung (5) das Auftreten von BrandkenngroBen in den angesaugten 
Luftproben (6) nach. Jene Zeit, die zwischen dem erneuten Starten der Ansaugvor- 
5 richtung (5) und dem erstmaligen Detektleren der BrandkenngrSBen in der emeut 
angesaugten Luftprobe (6) verstrichen 1st, definlert die sogenannte Laufeeit, die als 
Basis zur Lokalisierung des Brandortes dient. 

Zur Auswertung der derart ermittelten Laufteit ist eln Prozessor (10) vorgesehen, 
10 der die ermittelte Laufzelt mit tlieoretiscli bereclineten Laufeeiten verglelcht. Die 

theoretiscii bereclineten Laufzeiten steiien in direktem Zusammenhang mit der Ent- 
fernung des Detektors (7) zu den Ansaugoffnungen (4) der einzelnen Uberwa- 
chungsraume (Ri,..., R4), da sle von zumindest einem der folgenden Parameter ab- 
liangen: l^nge des Ansaugrohrsystems (3) zwischen dem Detektor (7) und den An- 
15 saugoffn'ungen (4) der jeweiligen Oberwachungsraume (Ri,...,R4); effektiver Stro- 
mungsquerschnitt des Ansaugrohrsystems (3) zwischen dem Detektor (7) und den 
Ansaugoffiiungen (4) der jeweiligen Oberwachungsraume (Ri,..., R4); und Stro- 
mungsgeschwindigkeit der Luftprobe (6) in dem Ansaugrohrsystem (3). Somit ist es 
moglich, mit Kenntnls von zumindest der Lange der jeweiligen Abschnitte des An- 
20 saugrohrsystems (3) zwischen dem Detektor (7) und den Ansaugoffnungen (4) der 
jeweiligen Oberwachungsraume (Ri,..., R4) und der Stromungsgeschwindigkeit der 
Luftproben (6) in dem Ansaugrohrsystem (3) anhand der gemessenen Laufzeit den 
Brandort zu lokalisieren. 

25 Die bevorzugte AusfQhrungsform der vorliegenden Erflndung weist ferner einen Sen- 
sor (12) zum Messen der Stromungsgeschwindigkeit der Luftproben (6) in dem An- 
saugrohrsystem (3) auf. Die gemessenen Stromungsgeschwindigkeiten werden von 
dem Prozessor (10) zur Auswertung der gemessenen Laufzeiten verwendet. Es ist 
jedoch auch moglich, auf einen Sensor (12) zur Messung der Stromungsgeschwin- 

30 digkeit zu verzichten, wobei die Stromungsgeschwindigkeit anhand von Geratepara- 
metern, wie etwa effektiver Stromungsquerschnitt des Ansaugrohrsystems (3), An- 
saugleistung der Ansaugvorrlchtung (5), Querschnittsformgebung und Querschnitts- 
offnung der Ansaugoffnungen (4), ermittelt wird. 
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Es ist auch moglich, dass die Branderkennungsvorrichtung in einem Selbstlernmodus 
eine Lauftelt ermittelt und daraus alle jeweiligen Laufzelten berechnet und in einer 
Tabelle in einem Speicher ablegt. 

Die Figuren 2a und 2b zeigen jeweils eine graphlsche Darstellung, die schematlscli 
das von dem Detelctor (7) ausgegebene Signal bzw. das von der Steuerung (9) aus- 
gegebene Signal 2ur Ansteuerung der Ansaugvonichtung (5) und der Ausblasvorrich- 
tung (8) zeigen. Die Abszlssenachse stellt In diesem Fall, die Zeit dar, wahrend die 
Ordinatenachse das Signal des Detektors (7) bzw. das Steuersignal der Steuerung 
(10) reprSsentiert. In der Zeitspanne to bis ti wird dabei die Ansaugvorrichtung (5) 
von der Steuerung (10) so gesteuert, dass sle kontinuierlicti aktiv Ist, d.h. Luftpro- 
ben (6) aus den Uberwachungsraumen (Ri,..., R4) entnlmmt, Dieser Vorgang Ist In 
der Figur 2b mittels einer punktierten Linie dargestellt. Beim Zeitpunkt ti detektiert 
der Detektor (7) das Auftreten einer BrandkenngroBe In den angesaugten Luftproben 
(6). In Erwiderung auf das von dem Detektor (7) zum Zeitpunkt ti ausgegebene Sig- 
nal wird die Ansaugvorrichtung (5) ausgeschaltet und gleiclizeitig die Ausblasvorrich- 
tung (8) aktiviert. Die Ausblaszeit entsprlclit der Zeitperiode von ti bis tz, die eine 
von der Leistung der Ausblasvorriciitung (8) und von spezifisclien Parametern des 
Ansaugrolirsystems (3) abhangige Zeit ist. 

Nachdem zum Zeitpunkt tz samtliclie sich im Ansaugrotirsystem (3) befindlichen 
Luftproben (6) ausgeblasen wurden, deaktiviert die Steuerung (9) die Ausblasvor- 
richtung (8) und aktiviert gleiclizeitig erneut die Ansaugvorrichtung (5). Demgemass 
werden dem Detektor (7) nun erneut Luftproben (6) zugefuhrt. Ausschlaggebend fur 
die Lokalisierung des Brandortes ist nun die Laufzeit A ti bis A U- Die Laufzeit (A 
ti,... A t4) entspricht der Zeitperiode von dem Zeitpunkt tz, an welchem die Ansaug- 
vorrichtung (5) erneut aktiviert wurde, bis zu dem Zeitpunkt ts bis te, wenn der De- 
tektor (7) erneut eine BrandkenngroBe in den angesaugten Luftproben (6) nach- 
weist. Jene Laufeeiten (A tj... A t,) sind fur die einzelnen Uberwachungsraume 
(Ri,..., R4) spezifisch und dienen bei der anschlieBenden Auswertung der Lokalisie- 
rung des Brandortes. 
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Patentanspruche 

1. Verfahren zum Erkennen und Lokalisieren eines Brandes und/oder der Entste- 
hung eines Brandes in einem oder mehreren Uberwachungsraumen 
(Ri,R2,R3,.../Rn), mitfolgenden Verfahrensschritten: 

a) Entnahme von jeweils einer die Raumluft der einzelnen Uberwadiungsraume 
(Ri,...,Rn) reprasentierenden Luftprobe (6) aus den einzelnen Uberwadiungs- 
raumen (Ri,..vRn) uber ein gemeinsames Ansaugrohrs^tem (3); 

b) Nachweis von zumindest einer Brandlcenngr56e in den Qber das An- 
saugrohrsystem (3) angesaugten Luftproben (6) mlt mindestens einem 
Detelctor (7) zum Nachwelsen von BrandlcenngroBen; 

gel^ennzeiclinet durcii 

die folgenden Verfalirenssctiritte: 

c) Ausblasen der angesaugten und sich im Ansaugrohrsystem (3) befindli- 
clien Luftproben (6) mit einer Ausblasvorriclitung oder Saug-/Blas- 
vorriciitung (8); 

d) Erneutes Ansaugen von Luftproben (6) aus den einzelnen Uberwa- 
cliungsraumen (Ri,..., Rn) uber das Ansaugrohrsystem (3), zumindest 
so lange, bis der mindestens eine Detektor (7) erneut eine Brandkenn- 
groBe in einer Luftprobe (6) nachweist; 

e) Auswerten der bis zum emeuten Naciiweis der BrandkeangroBe anfal- 
lenden Laufzeit der im Verfahrensschritt d) durchgefulirten erneuten 
Luftprobenentnahme, urn den Brandort oder den Ort der Entsteliung 
des Brandes in einem der Vielzalil der Uberwaciiungsraume (Ri,..., Rn) 
zu lokalisieren; und 

f) Abgeben eines Signals, das auf die Entstehung und/oder das Voriian- 
Hfinsein eines Brandes in einem oder mehreren der Oberwachungsrau- 
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me {Ri,...,Rn) hinweist, wobei das Signal ferner Information zur eindeu- 
tigen Lokalisierung des Brandes In dem einen Oder den mehreren 
Uberwachungsraumen (Ri,..vRn) enthalt. 

2. Verfahren gemaB Anspruch 1, welches ferner die folgenden Verfahrenschrltte 
nach Verfahrensschritt a) aufwelst: 

al) Ermitteln der Strom ungsgeschwindigkelt der Luftprobe (6) im Ansaug- 
rohrsystem (3) wahrend der kontinuierllchen Entnahme der jeweillgen 
Luftprobe (6) aus den elnzelnen Uberwachungsraumen (Ri,..., Rn); und 

a2) Berechnen einer zum vollstandigen Ausblasen der sich im Ansaugrohr- 
system (3) befindlichen Luftproben (6) benotigten Zeit 

3. Verfahren gemaS Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

der Verfahrensschritt c) den Verfahrensschritt des Ermittelns der Stromungs- 
geschwindigkeit wahrend des Ausblasens aufweist, urn die zum vollstandigen 
Ausblasen der sich Im Ansaugrohrsystem (3) befindlichen Luftproben (6) be- 
notigten Zeit zu berechnen, 

4. Verfahren gemaB einem der vorhergehenden Anspruche, welches ferner die 
folgenden Verfahrensschritte nach Verfahrensschritt d) aufweist: 

dl) Ermitteln der Stromungsgeschwindlgkeit der Luftproben (6) Im Ansaug- 
rohrsystem (3) wahrend der erneuten Entnahme der jeweiligen Luft- 
probe (6) aus den einzelnen Uberwachungsraumen (Ri,..., Rn); und 

d2) Berechnen der wahrend der erneuten Entnahme der jeweiligen Luftpro- 
be (6) aus den einzelnen Uberwachungsraumen (Ri,..., Rn) auftreten- 
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den Laufzelt der jeweiligen, die Raumluft des einzelnen Uberwachungs- 
raumes (Ri,..., Rn) reprasentlerenden Luftprobe (6). 

5. Verfahren gemaB einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

die in den Verfahrensschritten a) und d) durchgefuhrte Luftprobenentnalime 
' miitels emer Ansaugvorrichtung (5) erfolgt, wobei das im Verfahrensschritt d) 
durciigefuhrte erneute Ansaugen mit einer im Verglelch zur Ansaugleistung 
der im Verfahrensschritt a) durchgefuhrten Luftprobenentnahme reduzlerten 
Ansaugleistung erfolgt. 

6. Verfahren gemaB einem der vorhergehenden Anspruche, welches ferner eine 
Prozedur zur Autojustlerung durchfuhrt, die folgende Verfahrensschritte auf- 
weist; 

i) l<unstliches Erzeugen einer BrandkenngroSe an einer Ansaugoffnung (4) 
des von dem mindestens einen Detektor (7) am weitesten entfernten 
Uberwachungsraumes (Rn) wahrend der gesamten Zeit der Autojustie- 
rungsprozedur; 

ii) Ansaugen von Luftproben (6) aus den einzelnen Oberwachungsraumen 
(Ri,...,Rn) uber das gemeinsame Ansaugrohrsystem (3) bis der mindes- 
tens eine Detektor (7) die kCinstlich erzeugte BrandkenngroBe in den 
angesaugten Luftproben (6) nachweist; 

iii) Ausblasen der angesaugten und sich im Ansaugrohrsystem (3) befindli- 
chen Luftproben (6) mit einer Ausblas- oder Saug-/ Blasvorrichtung 
(8); 

iv) erneutes Ansaugen von Luftproben (6) aus den einzelnen Oberwa- 
chungsraumen (Ri,..vRn) uber das Ansaugrohrsystem (3), zumindest so 
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lange, bis der Detektor (7) erneut eine kunstlich erzeugte Brandkenn- 
groBe in den Luftproben (6) nachwelst; 

v) Auswerten der bis zum erneuten Nachweis der kunstlich erzeugten 
BrandkenngroBe anfailenden Laufzeit der im Verfahrensschritt iv) 
durchgefuhrten, erneuten Luftprobenentnahme, urn erne fur das An- 
saugrohrsystem maxlmale Laufteit zu ermitteln; 

vl) Berechnen der fur die einzelnen Uberwachungsr§ume (Ru...,Rn) auftre- 
tenden Laufzeiten der jewelligen, die Raumluft des einzelnen Uberwa- 
chungsraumes (RiM-rRn) reprasentierenden Luftprobe (6) basierend 
auf der im Verfahrensschritt v) ermittelten maximalen Laufeeit und der 
Konfiguration des Ansaugrohrsystems (3), insbesondere Abstand der 
Ansaugoffnungen (4), Durchmesser des Ansaugrohrsystems und 
Durchmesser der Ansaugoffnungen (4); und 

vii) Ablegen der berechneten Laufzeiten der jeweiligen Luftproben (6) In 
einer Tabelle. 

7. Verfahren gemaB Anspruch 6, wobei die Autojustierungsprozedur nach dem 
Verfahrensschritt vii) ferner den folgenden Verfahrensschritt aufweist: 

viii) Anwenden eIner Korrekturfunktlon an den in der Tabelle abgeleg- 
ten, berechneten Laufzeiten zur Aktualrsierung der fur die einzelnen 
Oberwachungsraume (Ri,...,Rn) auftretenden Laufzeitwerte, 

8. Verfahren gemaB Anspruch 6 oder 7, wobei das Auswerten der Ifn Brandfall 
anfailenden Laufzeit durch Vergleich der anfailenden Laufzeit mit den jeweili- 
gen, in der Autojustierungsprozedur in der Tabelle abgelegten, berechneten 
Laufzeiten erfolgt. 

9. Verfahren gemaB einem der vorhergehenden Anspruche, wobei das Auswerten 
der anfailenden Laufzeit durch Vergleich der anfailenden Laufeelt mit jeweili- 
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gen, fur die einzelnen Oberwachungsraume (Ri,..., Rn) theoretisch berechne- 
ten Lauftelten etfolgt, die von zumindest einem der folgenden Parameter ab- 
hangen: Lange der jeweiligen Abschnitte des Ansaugrohrsystems (3) zwisclien 
dem mindestens einen Detei^tor (7) und in dem Ansaugroiirsystem (3) vorge- 
. sehenen Ansaugoffnungen (4) der jeweiligen Uberwaciiungsraume (Ri,..., Rn); 
effektiver Strom ungsquersclinitt des Ansaugrolirsystems (3) und/oder der je- 
weiligen Absclinitte des Ansaugrolirsystems (3) zwisclien dem mindestens ei- 
nen Detektor (7) und den jeweiligen Oberwachungsraumen (Ri,..., Rn); und 
Stromungsgeschwindigkeit der Luftprobe (6) in dem Ansaugrohrsystem (3) 
und/oder in den jeweiligen Absciinltten des Ansaugrohrsystems (3) zwischen 
dem mindestens einen Detektor (7) und den Ansaugoffnungen (4) der jeweili- 
gen Oberwachungsraume (Ri/.../ Rn). 

10. Branderkennungsvorrichtung zum Erkennen und Lokallsieren eines Brandes 
und/oder der Entstehung eines Brandes in einem oder mehreren Oberwa- 
chungsraumen (Ri,...,Rn)/ mit einem die Oberwachungsraume (Ri,...,Rn) ver- 
biridenden Ansaugrohrsystem (3), welches mit jedem einzelnen Oberwa- 
chungsraum (Ri,.-/ Rn) uber jeweils zumindest eine Ansaugoffnung (4) kom- 
muniziert, einer Ansaugvorrichtung (5), urn Ober das Ansaugrohrsystem (3) 
und die Ansaugoffnungen (4) aus den einzelnen Oberwachungsraumen (Ri,.-, 
Rn) jeweils die Raumluft der einzelnen Oberwachungsraume (Ri,...,Rn) repra- 
sentierende Luftproben (6) zu entnehmen, und mit mindestens einem Detek- 
tor (7) zum Nachweisen von zumindest einer BrandkenngroBe in den iiber das 
Ansaugrohrsystem (3) angesaugten Luftproben (6), 

g e ken nzei ch net d urch 

eine Ausblasvorrichtung (8) zum Ausblasen der in dem Ansaugrohrsystem (3) 
angesaugten Luftproben (6), wenn der mindestens eine Detektor (7) in den 
angesaugten Luftprot>en (6) zumindest eine BrandkenngroBe nachweist, und 
durch wenlgstens ein Anzelgeelement, das den Brandort in einem der Ober- 
wachungsraume (Ri,...,Rn) identifizieren und/oder durch eine Kommunikati- 
onseinrichtung, iiber welche Information hinsichtlich der Entstehung und/oder 
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das Vorhandensein eines Brandes in einem oder mehreren der Oberwachungs- 
raume und hinsichtlich der eindeutjgen Lokalisierung des Brandes In dem ei- 
. nen oder den mehreren Uberwachungsraumen zu einer von der Vorrlchtung 
entfernten Stelle Obertragen wird. 

11. Vorrlchtung gemaB Anspruch 10, 
gekennzelchnet durch 

elne Staierung (9) zur zeitJich koofdinierten Steuerung der Ansaugvorrichtung (5) 
und der Ausblasvorrichtung (8) In Oberelnstlmmung mit eInem von dem DeteHor (7) 
ausgegebenen Signal, wenn der mindestens elne Detektor (7) In den Luftproben (6) 
zumlndest elne BrandkenngroBe nachweist 

12. Vorrlchtung gemSB Anspruch 10 oder 11, 
gekennzelchnet durch 

elne Speichervorrlchtung, zum Speichem von Laufzeitwerten. 

13. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 12, 
gekennzelchnet durch 

zumlndest einen Raucherzeuger, der bel einer Ansaugoffnung (4) angeordnet 
1st und zum Einstellen und Uberprufen der Branderkennungsvorrlchtung elne 
BrandkenngroBe auf kiinstllche Weise erzeugt. 

14. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 13, 



gekennzelchnet durch 



wo 2005/048207 



PCT/EP2004/009450 



- 29 - 

zumindest einen Sensor (12) zum Messen der Stromungsgeschwindigkeit der Urft- 
proben (6) in dem Ansaugrohrsystem. 

15. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 14, 
gekennzeichnet durch 

eihen Prozessor (10) zum Auswerten eines von dem Detektor (7) ausgegebe- 
nen Signals, wenn der mindestens eine Detektor (7) eine BrandkenngrdBe in 
der Luftprobe (6) nachwelst, und ernes von der Steuerung (9) an die Ansaug- 
vorrlchtung (5) und/oder Ausblasvorriclitung (8) ausgegebenen Steuerslgnals. 

16. Vorrlclitung gemaB einem der AnsprOclie 10 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

die Querschnitte und/oder die Querschnittsformgebungen der einzelnen An- 
saugoffnungen (4) abliangig von den jeweiligen Uberwachungsraumen (Ri,..., 
Rn) ausgefuhrt sind. 

17. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

die Querschnitte und/oder die Querschnittsformgebungen der einzelnen Ab- 
schnitte des Ansaugrohrsystems (3) zwischen dem mindestens einen Detektor 
(7) und den jeweiligen Uberwachungsraumen (Ri,..., Rn) abhangig von den 
jeweiligen Uberwachungsraumen (Ri,...,Rn) ausgefuhrt sind. 

18. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 17, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
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die Ansaugvorrichtung (5) und die Ausblasvorrichtung (8) gemeinsam als ein 
Geblase (11) ausgeblldet sind, das seine Luftfdrderriclitung in Erwiderung auf 
ein Steuersignal von der Steuerung (9) andert. 

19. , Vorrichtung gemaB Anspruch 18, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

das Geblase (11) ein Lufter mit Drehrichtungsumkelir ist 

20. Vorrichtung gemaB Ansprucli 18, 
dadurch gelcennzeichnet/ dass 
das Geblase (11) ein Lufter mit Luftungsldappen ist. 

21. Verwendung der Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 20 als 
Branderlcennungsteil einer Feuerloschanlage zur Alctlvierung der Loschmit- 
telelnleitung in einem der Uberwachungsraume (Ri,..., Rn). 



wo 2005/048207 



PCT/EP2004/009450 



2/2 



Detektor 



Rqur 2a 



to 

Steuerung 



Rqur 2b 




Laufzeit] 
Atl 



t2 



i: 
.• 

r 



Zdt 



Ansaugvorriditung 



Ausblasvorrichtung 



■> Zdt 



52 



INTERNATIONAL SEARCH REPORT 



imtflanal Application No 

T/EP2O04/OO945O 



A. CUSSIFICATION OF SUBJECT MAmR . 

IPC 7 G08B17/00 601N1/26 G08B29/26 



Aooording lo Intemalionat Patent Classifcafcn (IPC) orlo both national classification and fPC 



a FIELDS SEARCHED 



Minimum documentation saarctied (dassScalion system followed by dassificatioa ^nibols) 

IPC 7 G08B COIN F24F 



Documentation seaictied other than minirauni documentatbn lo the e)Ctent that such documents are included in the rields searched 



Electronic data base consulted during the international search (name of data t>ase and. where practical, search temns used) 

EPO-Internal , WPI Data, PAJ 



C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Category * Citation of document, with infoalion, where appropriate, of the relevant passages 



Relevant to daim No. 



DE 101 25 687 A (WAGNER AURM SICHERUNG) 
19 December 2002 (2002-12-19) 
cited in the application 
paragraphs '0008!, '0033! 
figure 2 



1,10 



US 5 552 775 A (HARLEY PHILIP E) 
3 September 1996 (1996-09-03) 
column 1, lines 25-46 
column 1, line 61 - column 3, line 27 
figure 1 

US 6 425 297 Bl (SHARP GORDON P) 
30 July 2002 (2002-07-30) 



1,10 



1,10,21 



column 


3, 


line 


21 


- column 4, 


line 5 


column 


5. 


line 


35 


- column 6, 


line 33 


column 


7. 


line 


67 


- column 8, 


line 22 


figure 


1 









-/- 



Further documents are listed in the continuation of box C. 



Patent family members are listed in annex. 



Special categories of dted documents : 

-A* document defining the general stale or the art which Is not 
considered to be of particutar retevanoe 

*E* eariier document but published on or sOer the international 
filing date 

"L* document which may throw doubts oo piioilty claim(s) or 
which is dted to estatilish the puUcation date of another 
citation or other special reason (as specified) 

'C document refen-ing to an oral disdosne. use. exhblUon or 
other means 

"P' document published prior to the interaailonai fiOng date but 
later lhan the priority dale claimed 



'V later documenl pubBshed after the international filing date 
or pilodty date and not In conflict with the application but 
dted to understand the prindple or theory underlying the 
Invention 

"X* docun^t of particular relevance; the claimed Invention 
cannot t>e considered novel or cannot be considered to 
involve an inventive step when the document is taken alone 

T document of particutar relevance: the clalnned Invention 
cannot be considered to involve an inventive step wtien the 
document is conit)tned with one or more other such docu- 
ments, such combination being obvious to a person sidlled 

In the art. 

docun^nl member of the same patent family 



Date o! the actual completion of the Inlemalional search 



12 November 2004 



Date of mailing of the intematlonai search repoit 



25/11/2004 



l^me and maiing address of the ISA 

European Patent Office, PB. 5818 Patentlaan 2 
NL-2260HVRIjswl]k 
Tel (+31-70) 340-2040. Tx 31 651 epo nl, 



Authorized ofTicer 



INTERNATIONAL SEARCH REPORT 



I -Inter 

J* 



:ematlonal Application No 

T/EP2004/009450 



C.(Contintiation) DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Category » Cilatton of document, wflh Indication, where appropriate, of the relevant passages 



Relevant to cisum No. 



US 5 103 212 A (NOTARIANNI KATHY A ET AL) 
7 April 1992 (1992-04-07) 
column 1, line 66 - column 2, line 22 
lines 35-38,48-56 
line 19 - column 4, line 7 
lines 48-54 
lines 16-43 
lines 37-51 



1,10,16, 
17 



column 2, 
column 3, 
column 4, 
column 5, 
column 7, 
figure 1 



DE 41 25 739 A (SIEMENS AG) 

4 February 1993 (1993-02-04) 

column 1, lines 7-21 

column 2, lines 10-24,43-47 

column 2, line 67 - column 3, line 10 

column 3, lines 34-40 

column 3, line 49 - column 4, line 4 

column 4, lines 13-42,60-65 

column 5, lines 6-12 

figure 1 



1,10 



INTERNATIONAL SEARCH REPORT 

Information on patent family members 



Itemational AppUcatlon No 

'CT/EP2004/009450 



naiciii uuuuiTieni 




Publicatbn 




Patent family 


Publication 


cited in search report 




date 




member(s) 


date 




A 
n 




UC 


im O CAO*7 A 1 
iUiCOOo/ Mi 


19-12-2002 








TA 
\#n 


OAAI^CC A1 
LH^//00 Al 


28-11-2002 








un 
wu 




28-11-2002 








EP 


139 7789 A2 


17-03-2004 








US 


2004145484 Al 


29-07-2004 


US 555P77ti 


A 






LC/ /bcb A 


02-11-1994 








All 

AU 


0001 DO 

DDo2ol dZ 


26-04-1996 








All 

AU 


co/i /1 1 nil A 


i^O 1*1 1rt#%il 

03-11-1994 








ID 

or 


obZoolO BZ 


17-05-2004 








Jr 


8210975 A 


20-08-1996 




R1 
Di 




lie 


Ol2b710 A 


03-10-2000 








Alt 

AU 


/i2o29o A 


11-11-1998 








CA 


2286786 Al 


22-10-1998 








CN 


1128348 B 


19-11-2003 








DE 


69807058 Dl 


12-09-2002 








DE 


69807058 T2 


03-04-2003 








EP 


0975948 Al 


02-02-2000 








HK 


102 4054 Al 


01-11-2002 








JP 


2001507460 T 


05-06-2001 








UO 


9846978 Al 


22-10-1998 


US 5103212 


A 


07-04-1992 


NONE 






DE 4125739 


A 


04-02-1993 


DE 


4125739 Al 


04-02-1993 



